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Offline Programmierung von kleinen LosgroRen mit einem IGM
Schweillroboter (K4 Steuerung) bei Falk-Metal SARL

Uber
Falk-Metal SARL.

Lohnfertigung fiir Kleinserien
Falk-Metal ist Spezialist fur die hoch-
wertige Metallbearbeitung, auch von
kleinen Serien bis zur Losgrofie 1.
Typische Kunden kommen aus dem
Maschinenbau, welche die hohe
Flexibilitat und Liefertermintreue von
Falk-Metal schatzen. Ein weiteres
Angebot ist die Lackierung dieser

Bauteile.
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Herausforderung.

Als Zulieferbetrieb fir Schweillbauteile ist die effiziente Automatisierung eine
der gréf3ten Herausforderungen. Im Gegensatz zum Handschweif3en ist fur das
RoboterschweilRen eine Programmierung notwendig, die selbst bei einfachen

Bauteilen schnell sehr aufwendig werden kann.

Dadurch erscheint das Roboterschweil3en, bei kleinen LosgrofRen, oft nicht mehr
sinnvoll. Diese Wirtschaftlichkeitsgrenze kann aber verschoben werden, wenn

der Roboter schnell und einfach programmiert werden kann. Dadurch ist es sogar
moglich, bis zur LosgroRe 1 das Roboterschweillen zu nutzen. Dartber hinaus
scheuen viele Firmen die Kosten flr die Anschaffung eines Schweillroboters.

Die Automatisierung bietet jedoch erhebliche Potentiale. Mittlerweile sind noch sehr
gut erhaltene SchweilRroboter auf dem Gebrauchtmarkt glinstig zu erwerben, oft
allerdings sind dies bereits altere Robotermodelle oder sie haben eine veraltete
Steuerung. Jede Roboterstation und Modellvariante hat dabei ihre speziellen

Herausforderungen.

Losung.

Ein moderner Industrieschweil3roboter bietet die Moglichkeit durch den Einsatz von
Nahtsuche und Nahtverfolgung auch bei Bauteiltoleranzen sehr exakt zu schweif3en.

Gepaart mit der Offline Programmierung entsteht so ein kompletter Lésungsansatz.

Bei Falk-Metal kommt ein IGM Roboter zum Einsatz, der an einem Drehgalgen
hangt. Das Werkstlick kann in einen 2 Achs Positionierer eingespannt werden. Als
Steuerung wird die Version K4 verwendet, die einen speziellen Ablauf der Nahtsuche
und der jeweiligen Verschiebung der SchweiRnahte bendétigt.

Wahrend des Projektes wurde zunachst der Roboter kalibriert. Dies gelang, obwohl
nicht alle 3D Daten der Anlage zur Verfligung standen. Anhand der Messergebnisse

lieBen sich diese aber reproduzieren.



Wir sind tiberzeugt von der Effizienz und
Qualitét des Roboterschweil3ens. Die
Offline Programmierung zusammen mit den
Suchfunktionen des Roboters, sind dabei
ein entscheidender Schritt, um auch kleine

LosgréBen sinnvoll schweillen zu kénnen.
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Der ausschlaggebende Grund, fur die Wahl der OLP-Software, war die einfache
Bedienbarkeit Hier wird deutlich, dass Delfoi Robotics, welches nun zu Visual
Components gehort, schon seit 1990 ein Spezialist fir die Offline Programmierung
von Schweildrobotern ist. Die Software hat sich in zahlreichen Praxisprojekten
bewahrt und durch diese immer mehr weiterentwickelt und zeigt insbesondere bei
sich wiederholenden Struktureinheiten ihre Starken. Jedoch ist auch die Erfahrung
des Integrationspartners von entscheidender Bedeutung, um das gesamte Projekt

erfolgreich umzusetzen.

Auch nach dem Kauf der Software stand ein fester Ansprechpartner von systemworkx
zur Verfuigung, so dass alle auftretenden Probleme geldst werden konnten.
Gemeinsam mit der Entwicklung der Software konnte der Translator so angepasst
werden, dass die Syntax der K4 Steuerung fur die Nahtsuche korrekt abgebildet

werden konnte.

Das ist ein schones Beispiel, wie auch altere Roboter noch fiir die
Offlineprogrammierung genutzt werden kénnen. Dies gilt besonders, da die

Hardwarekomponenten selbst noch hervorragend funktionieren.

Nutzen.

Die schnelle Einarbeitung in die Software ermdglichte es Falk-Metal bald darauf die
ersten Bauteile selbst offline zu programmieren. Dadurch kénnen sie ihren Kunden
Schweillbaugruppen anbieten, die selbst hdchsten Qualitatsanspriichen an die

Schweillnahte gerecht werden, auch bei kleinen Losgroen.

Uber uns

Seit 2005 realisieren und betreuen wir IT & PLM Umgebungen fur Unternehmen.
Unser ganzheitliches Lésungsangebot umfasst IT-Dienstleistungen sowie

Hard- und Software namhafter Hersteller fur mittelstandische Unternehmen und

GroR3kunden.

Wir unterstiitzen lhre

Digitalisierungsstrategie im Produktentwicklungsprozess

Wir beraten Sie auf Ihrem Weg zur Digitalisierung im Produktentstehungs-
prozess von der ersten Produktidee Uber Entwicklung und Konstruktion,
Simulation bis hin zur Fertigung und schaffen durch eigene

anwendungsspezifische Erweiterungen effektiven Zusatznutzen.



